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Boratyriska-Sala Anna, dr inz. A‘

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

e Rachunek kosztéw jakosci.

e Narzedzia jakosci.

e Metody rozwigzywania probleméw firmy Toyota.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

e Rozwigzywanie problemoéw metodyka TRIZ.

e Rozwigzywanie probleméw metodykg RCA+.

e Kreowanie nowych produktéw metodg siatki morfologicznej Zwickiego.

Kreowanie nowych produktéw metodg Design Thinking

Lean Manufacturing —5S, TPM, Kaizen.

Zarzadzanie wiedza.

Sieci spoteczne — badanie na podstawie wybranego przedsiebiorstwa (struktura nieformalna w firmie).

Kierunek: Inzynieria Medyczna

e Kierowanie zespotem medycznym.

o Konflikt w zespole medycznym.

e Relacja klient przedsiebiorca w branzy medyczne;.
e Produkt w dziatalnosci placéwek stuzby zdrowia.

UWAGI, KOMENTARZE:

Podana wyzej tematyka to zagadnienia, ktdre mogg by¢ realizowane pod mojg opiekg w ramach pracy dyplomowej.
Konkretny temat i zakres pracy uzgadniany jest osobiscie ze Studentem, uwzgledniajac Jego zainteresowania oraz
mozliwos$¢ realizacji czesci praktycznej pracy na podstawie konkretnej firmy.

Duda Jan, dr hab. inz., prof. PK A‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:
e Projektowanie proceséw i systeméw wytwarzania w systemach CAD/CAM.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

e Projektowanie zautomatyzowanych proceséw i systemdéw montazu w systemach PLM (ang. Product Livecycle
Management.

e Projektowanie procesow i systemow wytwarzania w systemach PLM.

e Obiektowa reprezentacja procesu technologicznego obrobki.

e Awatar produktu. Modelowanie produktéow w kontekscie przemystu 4.0.

o Modelowanie i realizacja rozwoju wyrobéw w systemach PDM (ang. Product Data Management).

e Projektowanie proceséw obroébki i montazu z zastosowaniem modutéw Knowledge Advisor, Knowledge Expert,
Generative knowledge, Product Engineering Optimiser systemu CATIA.

e Projektowanie i realizacja rozwoju wyrobdow w systemach PLM.

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:
e Projektowanie proceséw i systemow wytwarzania w systemach CAD/CAM.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

e Zintegrowane projektowanie proceséw i systeméw wytwarzania.

e Zintegrowane projektowanie procesdw i systemow montazu.

e Wspomagane komputerowo programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie.
e Modelowanie strategii rozwojowych wyrobow w notacji BPMN.
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e Zastosowanie metod wirtualnej rzeczywistosci w projektowaniu proceséw i systeméw wytwarzania.
Kierunek: Informatyka Stosowana

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

e Budowa modutéw systemu wspomagajgcego projektowanie proceséw technologicznych obrébki (systemy CAPP).

e Budowa modutéw systeméw wspomagajgcych projektowanie proceséw technologicznych montazu (systemy
CAAPP).

¢ Modelowanie wyrobow, zasobdw i proceséw w systemach CAD/CAM.

e Zastosowanie metod wirtualnej rzeczywistosci w projektowaniu proceséw i systeméw wytwarzania.

e Awatar produktu. Modelowanie produktéw w kontekscie przemystu 4.0.

Franczyk Emilia dr inz. A‘

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej /magisterskiej:

e Analiza wptywu geometrii narzedzi na wysokosc¢ zadzioréw powstajacych w procesach obrébki skrawaniem.

e Optymalizacja procesu skrawania ze wzgledu na wybrane kryteria: jako$¢ powierzchni, czas, koszty.

e Monitorowanie procesu skrawania przy pomocy m.in. kamery szybkoklatkowej oraz kamery termowizyjne;j.

e Zastosowanie oprogramowania CAD/CAM (np. SolidWorks, NX) do projektowania proceséw technologicznych.
e Badania empiryczne proceséw technologicznych : wiercenie/toczenie/frezowanie.

e Obrébka materiatow trudnoskrawalnych.

Zamieszczone zagadnienia, majg stuzy¢ do opracowania tematu pracy, ktéry jest indywidualnie dobierany
uwzgledniajac zainteresowania i doswiadczenie student

Gawlik Jézef, prof. dr hab. inz. A‘

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

e Restrukturyzacja przedsiebiorstw produkcyjnych.

e Optymalizacja proceséw produkcyjnych.

e Wybdr i ocena technologii.

e Utrzymanie sprawnosci maszyn i urzadzen technologicznych.

e Konstrukcja specjalizowanego oprzyrzgdowania technologicznego.

Gola tukasz, drinz. A‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

e Rozpoznanie najnowszych funkcjonalnosci modutéw systemu DELMIA, 3D Experience.

e Wspomagane komputerowo opracowanie dokumentacji 2D (CATIA, SolidWorks, 3DExperience).

¢ Modelowanie parametryczne w systemie CATIA/DELMIA, SolidWorks.

e Robotyzacja proceséw technologicznych obrébki i montazu — budowa stanowisk i systemdéw zrobotyzowanych.
e Bazy danych w zagadnieniach inzynierii produkcji oraz automatyki i robotyki.

e Projektowanie proceséw technologicznych montazu wyrobdw przemystu maszynowego.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:
e Rozpoznanie najnowszych funkcjonalnosci modutéw systemu DELMIA, 3D Experience.
e Zastosowaniu systemu CATIA/DELMIA do badania ergonomii stanowisk pracy.
e Modelowanie parametryczne w systemie CATIA/DELMIA, SolidWorks.
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e Przeglad systemdéw wspomagajgcych projektowanie proceséw technologicznych obrébki (systemy CAPP.

e Projektowanie systemow wytwarzania gniazd przedmiotowych, linii produkcyjnych w zintegrowanym srodowisku
projektowania CATIA /DELMIA.

e Projektowanie procesdw technologicznych montazu wyrobdéw przemystu maszynowego.

e Robotyzacja procesow technologicznych obrdbki i montazu — budowa stanowisk i systemdw zrobotyzowanych.

e Bazy danych w zagadnieniach inzynierii produkcji oraz automatyki i robotyki.

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

e Rozpoznanie najnowszych funkcjonalnosci modutéw systemu DELMIA, 3D Experience.

e Wspomagane komputerowo opracowanie dokumentacji 2D (CATIA, SolidWorks, 3DExperience).
e Modelowanie parametryczne w systemie CATIA/DELMIA, SolidWorks.

e Projektowanie proceséw technologicznych montazu wyrobdw przemystu maszynowego.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

e Rozpoznanie najnowszych funkcjonalnosci modutéw systemu DELMIA, 3D Experience.

e Zastosowaniu systemu CATIA/DELMIA do badania ergonomii stanowisk pracy.

¢ Modelowanie parametryczne w systemie CATIA/DELMIA, SolidWorks.

e Przeglad systemow wspomagajgcych projektowanie proceséw technologicznych obrébki (systemy CAPP.
Projektowanie systemdw wytwarzania gniazd przedmiotowych, linii produkcyjnych w zintegrowanym srodowisku
projektowania CATIA /DELMIA.

e Projektowanie proceséw technologicznych montazu wyrobdw przemystu maszynowego.

Gora — Maniowska Marta, drinz. A‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej oraz magisterskiej:

e Modelowanie chodu robota kroczgcego (np. hexapod, octopod, biped).

e Modelowanie ruchu platformy Stewarta jako symulatora lotu.

e Projekt manipulatora rownolegtego o trzech stopniach swobody, jako symulatora jazdy samochodem.

e Modelowanie ruchu manipulatora réwnolegtego o trzech stopniach swobody, jako symulatora jazdy
samochodem.

e Badanie przestrzeni roboczej i osobliwosci manipulatoréw o strukturze szeregowe;j.

e Badanie wptywu parametréw funkcjonalnych robotéw przemystowych na doktadnosé pozycjonowania i orientacji
chwytaka wzgledem podstawy robota.

e Analiza doktadnosci manipulatoréw o strukturze szeregowej i réwnolegte].

e Modelowanie i sterowanie serwonapeddéw stosowanych w manipulatorach.

e Kinematyka manipulatoréw redundantnych.

e Planowanie trajektorii manipulatoréw o strukturze szeregowej i réwnolegtej.

e Analiza strukturalna i kinematyczna manipulatoréw szeregowych i réwnolegtych stosowanych w medycynie.

e Modelowanie ruchu koriczyny gérnej cztowieka w sSrodowisku Matlab.

Modelowanie ruchu koriczyny dolnej cztowieka w srodowisku Matlab.

Opracowanie modelu stawu kolanowego i biodrowego cztowieka w srodowisku Matlab.

e Analiza potozen i przemieszczen w modelu stawu kolanowego rozpatrywanego jako mechanizm réwnolegty.

e Analiza podatnosci manipulatoréw réwnolegtych.

e Projekt robota do rehabilitacji kregostupa cztowieka.

e Projekt robota do rehabilitacji koiczyn cztowieka.

e Kinematyka modeli protez koriczyn.



Grabowski Marcin, dr inz. /\ ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:
e Projekt i wykonanie drukarki przestrzenne;j.
e Zastosowanie wytwarzania przyrostowego automatyce i robotyce.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:
e Projekt i technologia obrébki wybranego detalu z wykorzystaniem oprogramowania NX.
e Zastosowanie wytwarzania przyrostowego automatyce i robotyce.

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej oraz magisterskiej:

e QOpracowanie projektu formy wtryskowej wybranego detalu z wykorzystaniem oprogramowania NX.

e Zastosowanie wytwarzania przyrostowego w budowie maszyn i urzadzen.

e Obrébka elektrochemiczna, elektroerozyjna elementéw w kinematyce toczenia, frezowania, wiercenia,
szlifowania.

o  Wptyw wybranych parametréw wejsciowych na wskazniki technologiczne w procesach wytwarzania
przyrostowego.

o  Wptyw wybranych parametrow wejsciowych na wskazniki technologiczne w procesach obrébki ECM, EDM oraz
laserowej.

Kierunek: Inzynieria Biomedyczna
e Zastosowanie wytwarzania przyrostowego w medycynie.

Kierunek: Wzornictwo Przemystowe
e Zastosowanie modutu NX Realize Shape w projektowaniu cze$ci maszyn i urzadzen.

Habel Jacek, dr inz. A‘

Kierunek: Automatyka i robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej oraz magisterskiej:

e Budowa algorytmu wnioskowania dla systemu ekspertowego w jezyku F# (Visual Studio).

e Eksploracja danych w pozyskiwaniu wiedzy technologicznej (jezyk python lub DAX pod MS SQL Server).

e Algorytm uczenia maszynowego (Big data, machine learning) dla projektowania proceséw technologicznych
obrébki (jezyk python).

e Modelowanie parametryczne 3D oprzyrzagdowania przedmiotowego dla symulacji obrébki w CAD/CAM CATIA V5.

e Opracowanie aplikacji internetowej (Java, python, Visual Studio C#) dla bazy danych o zasobach produkcyjnych.

e QOpracowanie biblioteki DLL dla potrzeb opisu standardu STEP-NC w jezyku C#.

e Zbieranie i przetwarzanie danych w czasie rzeczywistym (np. system MES — Manufacturing Execution System) z
zastosowaniem modutéw elektronicznych (od Arduino, Raspberry Pi po sterowniki PLC) oraz réznych narzedzi
informatycznych (bazy danych i jezyki programowania).

Kierunek: Inzynieria produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej oraz magisterskiej:

e Projektowanie i organizacja systemu wytwarzania dla zadanego asortymentu.

e Reorganizacja i doskonalenie proceséw produkcyjnych wg zasad Lean Manufacturing.

e Pordwnanie metod kalkulacji kosztéw produkcji tradycyjnej i wg teorii ograniczen Goldratt’a.

e Baza danych narzedzi obrébkowych zgodna ze standardami ISO (13399, 14649) (implementacja na MS SQL
Server).

e Aplikacja do zarzadzania bazg danych narzedzi (implementacja Visual Studio C#).

e Aplikacja do zarzadzania bazg danych zasobéw produkcyjnych (implementacja Visual Studio C#).

e Aplikacja do archiwizacji proceséw technologicznych obrébki skrawaniem (implementacja Visual Studio C#).
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e Aplikacja do archiwizacji proceséw technologicznych montazu (implementacja Visual Studio C#).
e Miary podobienstwa proceséw technologicznych obrobki (np. Group Technology, CFP — Cell Formation Problem).

Karbowski Krzysztof, dr hab. inz., prof. PK A‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:
e Projekt obrabiarki sterowanej numerycznie do grawerowania ptytek PCB.

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

e Projekt obrabiarki sterowanej numerycznie do grawerowania ptytek PCB.

e Projekt wybranego obiektu technicznego w systemie inzynierii rekonstrukcyjnej.
e Projekt wybranego obiektu artystycznego w systemie inzynierii rekonstrukcyjnej.
e Projekt wybranego modelu medycznego w systemie inzynierii rekonstrukcyjne;j.
e Projekt technologii wykonania wybranych czesci maszyn na obrabiarce CNC.

e Projekt formy wtryskowej wybranego elementu.

e Ocena doktadnosci rekonstrukcji obiektu za pomoca skanera 3D.

Kierunek: Inzynieria Medyczna
e QOcena doktadnosci odwzorowania ciata pacjentdw z wykorzystaniem wybranych metod digitalizacji.
e Projekt implantu w systemie modelowania komputerowego 3D.

Kowalczyk Matgorzata, dr inz. A‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka
Zagadnienia

e Sterowanie, monitorowanie skrawalnosci metali i zdolnosci skrawnych narzedzi.

e  Wykorzystanie niekonwencjonalnych metod matematycznych w procesie skrawania (dynamiczna teoria
morfogenezy, techniki fraktalne, elementy logiki rozmytej, sztuczne sieci neuronowe i algorytmy genetyczne).

e  Zastosowanie metod numerycznych do symulacji i optymalizacji procesu skrawania.

e  Mikrokontrolery w systemach zdalnego sterowania

e  Opracowanie i wykonanie mikroprocesorowego uktadu sterowania dla wybranego obiektu

e  Wykorzystanie systemu wizyjnego w ukfadzie sterowania wybrang maszyng, robotem mobilnym lub
zautomatyzowanym procesem produkcyjnym.

Kierunek: Inzynieria Produkcji

e  Ocena, prognozowanie, monitorowanie skrawalnosci metali i zdolnosci skrawnych narzedzi.

e  Projektitechnologia obrobki wybranego detalu z wykorzystaniem oprogramowania CAM (Esprit, ,Keller, NX)

e  Wykorzystanie sieci neuronowych do oceny wskaznikéw skrawalnosci metali.

e  Modelowanie symulacyjne wybranych technik obrébki ubytkowej.

e  Komputerowo wspomagane systemy doboru warunkéw obrébki

e  Zagadnienia zwigzane z doktadnoscig wymiarowo-ksztattowg przedmiotéw obrobionych.

e Jakosc technologiczna i eksploatacyjna warstwy wierzchniej.

e  Pordwnanie wybranych zabiegdw obrdbkowych pod katem ekonomiki obrébki, doktadnosci i jakosci warstwy
wierzchnie;j.

e  Analiza literatury technicznej w obszarze procesow i Srodkéw obrébki z uwagi na wybrane kryteria.

e  Wykorzystanie niekonwencjonalnych metod matematycznych w procesie skrawania (dynamiczna teoria
morfogenezy, techniki fraktalne, elementy logiki rozmytej, sztuczne sieci neuronowe i algorytmy genetyczne).
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UWAGI, KOMENTARZE:

Podana wyzej tematyka to zagadnienia, ktdre mogg by¢ realizowane pod mojg opiekg w ramach pracy dyplomowej
(inzynierskiej lub magisterskiej). Konkretny temat i zakres pracy uzgadniany jest osobiscie ze studentem, po
uwzglednieniu zainteresowan oraz mozliwosci realizacji czesci praktycznej pracy. Prace dyplomowe majg najczesciej
charakter eksperymentalny (student zdobywa doswiadczenie realizujgc samodzielnie badania w laboratorium).

Krajewska-Spiewak Joanna, dr inz. A‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka; Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy magisterskiej:
o Woykorzystanie sztucznych sieci neuronowych do analizy danych (program STATISTICA, matlab).
e Analiza wybranych narzedzi Lean Manufacturing w firmach produkcyjnych.

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

e Zastosowanie SPC w celu usprawnienia wybranego procesu produkcyjnego
— Praca na podstawie stazu w firmie produkcyjne;j.

e Woykorzystanie MSA w celu usprawnienia wybranego procesu produkcyjnego
— Praca na podstawie stazu w firmie produkcyjnej.

e Woykorzystanie (dodatkdw) programu Excel do optymalizacji procesow wspierajgcych zarzgdzanie
(np. zasobami, produkcjg inne)

e Monitorowania KPI produkcyjnych (lub innych) za pomoca (dodatkéw) programu Excel.

e Woykorzystanie programu STATISTICA do eksploracji danych.

o Woykorzystanie programu STATISTICA do analizy danych.

e Analiza danych przemystowych — Praca na podstawie stazu w firmie produkcyjnej.

e Zarzadzanie kryzysem — analiza scenariuszy — Praca na podstawie stazu w firmie produkcyjnej.

UWAGI, KOMENTARZE:

Podana wyzej tematyka to zagadnienia, ktdre mogg by¢ realizowane pod mojg opiekg w ramach pracy dyplomowej.
Konkretny temat i zakres pracy uzgadniany jest osobiscie ze Studentem, uwzgledniajac Jego zainteresowania oraz
mozliwos¢ realizacji czesci praktycznej pracy na podstawie konkretnej firmy.

Krenich Stanistaw, drinz. /\ ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej oraz magisterskiej:

e Opracowanie systemu sterowania robotem przemystowym lub mobilnym w oparciu o pomiar i analize sygnatéw
video, audio lub sity (rodzaj sprzezenia do wyboru).

e QOpracowanie stanowisk do pomiaru parametréw funkcjonalnych robotéw przemystowych z wykorzystaniem
metod bezstykowych.

e QOpracowanie systemu sterowania chwytakiem antropomorficznym z regulowana sitg chwytu.

e Opracowanie interfejsu aplikacja CAD — Robot przemystowy dla zadan ksztattowania obiektéw 3D.

e Modelowanie parametryczne CAD/MES i optymalizacja konstrukcji robotéow przemystowych.

e Opracowanie i wykonanie 2 osiowego stotu z serwonapedami CNC zintegrowanego z robotem przemystowym.

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy magisterskiej:
Modelowanie wirtualnego zrobotyzowanego systemu wytwarzania w aplikacjach: RoboGuide — Fanuc, K-Roset —
Kawasaki, RobotStudio — ABB (do wyboru).



Krupa Krzysztof, dr inz., prof. PK /\ ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

e Uktad sterowania dwdch pojazdéw poruszajgcych sie synchronicznie, po dwéch stronach metalowego walca.
e Projekt i wykonanie sztucznego pecherza ptawnego.

e Projekt i wykonanie czesci mechanicznej egzoszkieletu.

e Projekt manipulatora stomatologicznego.

e Projekt i wykonanie urzadzenia do rehabilitacji stawéw skroniowo-zuchwowych.

e Projekt i wykonanie uktadu sterowania prasowalnicg parowa.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

o  Wohptyw inercji na zachowanie systeméw — studium przypadkow.

e Symulacja systeméw dynamicznych na wybranym przyktadzie.

e Wspomaganie podejmowania decyzji z wykorzystaniem metody symulacji systemow.

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

o Wohptyw inercji na zachowanie systeméw — studium przypadkow.

e Symulacja systeméw dynamicznych na wybranym przyktadzie.

e Wspomaganie podejmowania decyzji z wykorzystaniem metody symulacji systemow.

UWAGI, KOMENTARZE:

Mozliwe sg réwniez inne tematy, do indywidualnego uzgodnienia.

Ksenia Latosiriska, dr inz. /\ ‘

Kierunek: Inzynieria Produkcji
Zagadnienia do pracy inzynierskiej /magisterskiej:

e Optymalizacja procesu skrawania w oparciu o wybrane kryteria: czas, koszty, Jakos¢ wyrobu.
e Monitorowanie procesu skrawania za pomocg kamery szybkoklatkowej/ termowizyjnej

e Projektowanie procesow technologicznych z wykorzystaniem oprogramowania CAD/CAM

e Projektowanie procesdw obrdbki materiatéw trudnoskrawalnych

e Symulacje procesu toczenia

e Badania zjawisk wystepujgcych w trakcie procesu skrawania

e Projektowanie procesdw skrawania dla materiatéw wykonanych metodami przyrostowymi.

UWAGI, KOMENTARZE:

Podana wyzej tematyka to zagadnienia, ktdre mogg by¢ realizowane pod mojg opiekg w ramach pracy dyplomowej
(inzynierskiej lub magisterskiej). Konkretny temat i zakres pracy uzgadniany jest osobiscie ze studentem, po
uwzglednieniu zainteresowan oraz mozliwosci realizacji czesci praktycznej pracy. Prace dyplomowe majg najczesciej
charakter eksperymentalny (student zdobywa doswiadczenie realizujgc samodzielnie badania w laboratorium).

Malec Marcin, drinz. /\ ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy magisterskiej:
e QOpracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego pojazdu podwodnego z napedem srubowym.
e QOpracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego biomimetycznego pojazdu podwodnego typu BCF.



Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego systemu napedowego ptetwy ogonowej biomimetycznego
pojazdu podwodnego typu BCF.

Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego systemu napedowego ptetw bocznych biomimetycznego
pojazdu podwodnego typu BCF.

Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego biomimetycznego pojazdu podwodnego typu MPF.
Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego systemu napedowego ptetw bocznych biomimetycznego
pojazdu podwodnego typu MPF.

Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego systemu zmiany zanurzenia pojazdu biomimetycznego.
Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego systemu awaryjnego wynurzenia pojazdu
biomimetycznego.

Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego systemu komunikacji optycznej krétkiego zasiegu.
Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego systemu komunikacji akustycznej krétkiego zasiegu.
Opracowanie projektu i wykonanie modelu systemu wyrzutni mikrodrona dla pojazdu podwodnego.

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego pojazdu podwodnego z napedem srubowym.
Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego biomimetycznego pojazdu podwodnego typu BCF.
Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego systemu napedowego ptetwy ogonowej biomimetycznego
pojazdu podwodnego typu BCF.

Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego systemu napedowego ptetw bocznych biomimetycznego
pojazdu podwodnego typu BCF.

Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego biomimetycznego pojazdu podwodnego typu MPF.
Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego systemu napedowego ptetw bocznych biomimetycznego
pojazdu podwodnego typu MPF.

Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego systemu zmiany zanurzenia pojazdu biomimetycznego.
Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego systemu awaryjnego wynurzenia pojazdu
biomimetycznego.

Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego systemu komunikacji optycznej krétkiego zasiegu.
Opracowanie projektu i wykonanie modelu fizycznego systemu komunikacji akustycznej krétkiego zasiegu.
Opracowanie projektu i wykonanie modelu systemu wyrzutni mikrodrona dla pojazdu podwodnego.

Matopolski Waldemar, drinz. /\ ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Limit wyczerpany - tematy sq juz wybrane przez studentow.

Matras Andrzej, dr inz. A‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

Analiza mozliwosci zastosowania wybranego systemu CAD/CAM do projektowania obrébki frezarskiej form
wtryskowych.

Wykorzystanie naktadki technologicznej ShopMill uktadu sterowania Sinumerik do projektowania obrdbki
frezarskiej korpuséw maszyn.

Analiza mozliwosci zastosowania naktadki technologicznej ShopTurn uktadu sterowania Sinumerik do
projektowania obrébki tokarskiej watkow.

Analiza mozliwosci zastosowanie oprogramowania Catia do projektowania obrébki skrawaniem korpuséw
maszyn.

Analiza mozliwosci zastosowanie oprogramowania Catia do projektowania obrébki tokarskiej watkow.



Analiza mozliwosci zastosowania wybranego systemu CAD/CAM do projektowania obrdbki skrawaniem korpusow
maszyn.

Analiza mozliwosci zastosowania wybranego oprogramowania CAD/CAM do projektowania obrébki tokarskiej
watkow.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

Analiza mozliwosci zastosowania wybranego systemu CAD/CAM do projektowania obrébki frezarskiej form
wtryskowych.

Wykorzystanie naktadki technologicznej ShopMill uktadu sterowania Sinumerik do projektowania obrdébki
frezarskiej korpuséw maszyn.

Analiza mozliwosci zastosowania naktadki technologicznej ShopTurn uktadu sterowania Sinumerik do
projektowania obrdébki tokarskiej watkdw.

Analiza mozliwosci zastosowanie oprogramowania Catia do projektowania obrébki skrawaniem korpuséw
maszyn.

Analiza mozliwosci zastosowanie oprogramowania Catia do projektowania obrdbki tokarskiej watkéw.
Analiza mozliwosci zastosowania wybranego systemu CAD/CAM do projektowania obrdbki skrawaniem korpusow
maszyn.

Analiza mozliwosci zastosowania wybranego oprogramowania CAD/CAM do projektowania obrébki tokarskiej
watkow.

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

Analiza mozliwosci zastosowania wybranego systemu CAD/CAM do projektowania obrébki frezarskiej form
wtryskowych.

Wykorzystanie naktadki technologicznej ShopMill uktadu sterowania Sinumerik do projektowania obrdbki
frezarskiej korpuséw maszyn.

Analiza mozliwosci zastosowania naktadki technologicznej ShopTurn uktadu sterowania Sinumerik do
projektowania obrdbki tokarskiej watkow.

Analiza mozliwosci zastosowanie oprogramowania Catia do projektowania obrébki skrawaniem korpuséw
maszyn.

Analiza mozliwosci zastosowanie oprogramowania Catia do projektowania obrébki tokarskiej watkow.
Analiza mozliwosci zastosowania wybranego systemu CAD/CAM do projektowania obrdbki skrawaniem korpuséw
maszyn.

Analiza mozliwosci zastosowania wybranego oprogramowania CAD/CAM do projektowania obrébki tokarskiej
watkow.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

Analiza mozliwosci zastosowania wybranego systemu CAD/CAM do projektowania obrébki frezarskiej form
wtryskowych.

Wykorzystanie naktadki technologicznej ShopMill uktadu sterowania Sinumerik do projektowania obroébki
frezarskiej korpuséw maszyn.

Analiza mozliwosci zastosowania naktadki technologicznej ShopTurn uktadu sterowania Sinumerik do
projektowania obrdbki tokarskiej watkow.

Analiza mozliwosci zastosowanie oprogramowania Catia do projektowania obrébki skrawaniem korpuséw
maszyn.

Analiza mozliwosci zastosowanie oprogramowania Catia do projektowania obrébki tokarskiej watkow.

Analiza mozliwosci zastosowania wybranego systemu CAD/CAM do projektowania obrdbki skrawaniem korpusow
maszyn.

Analiza mozliwosci zastosowania wybranego oprogramowania CAD/CAM do projektowania obrobki tokarskiej
watkow.

Analiza mozliwosci zastosowania obliczen prowadzonych z wykorzystaniem metod numerycznych do symulacji i
optymalizacji wybranego procesu skrawania.

Analiza wybranych zjawisk fizykalnych wystepujgcych podczas obrébki pétfabrykatow wytwarzanych z proszkéw
stopéw metali wybranymi metodami przyrostowymi.
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Morawski Marcin, drinz. /\ ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

Opracowanie i wykonanie mikroprocesorowego uktadu sterowania dla wybranego obiektu.

Opracowanie i wykonanie urzadzenia typu loT (ang. Internet of Things) wspotpracujgcego ze smartfonem lub
aplikacjg webowa.

Opracowanie i wykonanie uktadu sterowania wybranego obiektu z wykorzystaniem sterownika PLC/PAC oraz
dostepnych urzadzen automatyki.

Opracowanie symulacji wybranego procesu produkcyjnego w srodowisku FactorylO® wraz z uktadem sterowania
wybranymi funkcjami tego procesu przy uzyciu sterownika PLC.

Projekt i wykonanie modelu fizycznego biomimetycznego robota mobilnego wraz z uktadem sterowania.
Opracowanie i napisanie aplikacji sterujgcych robotem mobilnym lub grupa robotéw mobilnych zbudowanych w
oparciu o zestaw Lego Mindstorms.

Wykorzystanie systemu wizyjnego w uktadzie sterowania wybrang maszyng, robotem mobilnym lub
zautomatyzowanym procesem produkcyjnym.

Opracowanie symulacji wybranego uktadu sterowania w $rodowisku Matlab/Simulink® lub Scilab/Xcos®.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

Opracowanie i wykonanie mikroprocesorowego uktadu sterowania dla wybranego obiektu.

Opracowanie i wykonanie uktadu sterowania wybranego obiektu z wykorzystaniem sterownika PLC/PAC oraz
dostepnych urzadzen automatyki.

Projekt i wykonanie modelu fizycznego biomimetycznego robota mobilnego wraz z uktadem sterowania.
Opracowanie i napisanie aplikacji sterujgcych robotem mobilnym lub grupa robotéw mobilnych zbudowanych w
oparciu o zestaw Lego Mindstorms.

Opracowanie symulacji wybranego uktadu sterowania w $rodowisku Matlab/Simulink® lub Scilab/Xcos®
Opracowanie i wykonanie aplikacji SCADA/MES dla wybranego procesu produkcyjnego.

Wykorzystanie systemu wizyjnego w uktadzie sterowania wybrang maszyng, robotem mobilnym lub
zautomatyzowanym procesem produkcyjnym.

Opracowanie i napisanie aplikacji sterujgcych robotem mobilnym z wykorzystaniem platformy programistycznej
ROS (ang. Robot Operating System).

Motyka Sabina, drinz. /\ ‘

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

Doskonalenie organizacji zarzadzanej przez jakos¢ na przyktadzie firmy.

Zarzadzanie wtasnoscig intelektualng na przyktadzie przedsiebiorstwa.

Wdrazanie nowoczesnych koncepcji i metod zarzadzania przedsiebiorstwem (na przyktadzie).
Analiza i ocena Systemu Zarzgdzania BHP na przyktadzie firmy.

Zastosowanie metod oceny ryzyka zawodowego na przyktadzie firmy.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

Satysfakcja klienta w systemie zarzadzania jakoscia.

Marketing interaktywny w rozwoju innowacyjnych organizacji.

Strategie dziatania wobec konkurencji na rynku miedzynarodowym.

Badanie klimatu innowacyjnosci przedsiebiorstwa (na przyktadzie firmy).
Innowacyjnos¢ w sektorze ustugowym na przyktadzie wybranych przedsiebiorstw.
Analiza i ocena potencjatu rozwojowego mikroprzedsiebiorstwa na przyktadzie.
Audyt innowacyjnoéci na przyktadzie przedsiebiorstwa z sektora MSP.

Kaizen w kreowaniu innowacyjnosci przedsiebiorstwa.

Zastosowanie narzedzi jakosci w doskonaleniu procesdw przedsiebiorstwa.
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e Zastosowanie metod i narzedzi zarzgdzania ryzykiem w przedsiebiorstwie.

Istnieje mozliwos¢ modyfikacji tematu lub podjecie u mnie innych tematéw (do uzgodnienia) zgodnie z
zainteresowaniami studenta.

Niemczewska — Wdjcik Magdalena, dr hab. inz., prof. PK N\ ‘

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskie;j:
e Whptyw procesu technologicznego na ksztattowanie stereometrii (topografii powierzchni) warstwy wierzchniej.
e Analiza topografii powierzchni elementdw wytworzonych z wykorzystaniem multisensoryki.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

o  Whptyw procesu eksploatacji na ksztattowanie sterometrii (topografii powierzchni) warstwy wierzchniej i
mechanizmy zuzycia.

e Analiza topografii powierzchni elementéw wytworzonych (TWW) oraz eksploatowanych (EWW).

Kierunek: Inzynieria Biomedyczna

Zagadnienia do pracy magisterskiej:
e Analiza zagadnien tribologicznych w naturalnych i sztucznych systemach eksploatacyjnych (m.in. potgczenia
stawowe, zeby, implanty)

Pobozniak Janusz, drinz. AN ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

e Budowa oprogramowania do wspomagania prac projektowania proceséw technologicznych (C#, C++ lub VBA).

e Budowa prototypowych modeli obrabiarek i systemdéw nadzorowania maszyn w oparciu o srodowisko Arduino.

e Budowa prototypowych modeli obrabiarek i systeméw nadzorowania maszyn w oparciu o Srodowisko Raspberry
Pi.

e Budowa systemu Wirtualnej Rzeczywistosci w systemie Unreal Engine

e Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie w systemie 3DExperience

e Programowanie systeméw wizyjnych

e Zastosowanie kontrolera Kinect do sterowania procesami (wymagana podstawowa znajomos¢ jezyka C# lub Basic
oraz posiadanie kontrolera Kinect).

e Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie w systemie 3DExperience

e Automatyzacja programowania obrabiarek sterowanych numerycznie w systemach CAM

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

e Budowa oprogramowania do wspomagania prac projektowania proceséw technologicznych (C#, C++ lub VBA).

e Budowa symulatora obrébki z uzyciem pakietu OpenCasacade Technology.

e Budowa systemu Wirtualnej Rzeczywistosci w systemie Unreal Engine.

e Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie w systemie 3DExperience.

e Programowanie systeméw wizyjnych.

e Uczenie wzorcOw za pomoca sieci neuronowych.

e Zastosowanie kontrolera Kinect do sterowania procesami (wymagana podstawowa znajomos¢ jezyka C# lub Basic
oraz posiadanie kontrolera Kinect).

e Automatyzacja programowania obrabiarek sterowanych numerycznie w systemach CAM.

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:
e Automatyzacja programowania obrabiarek sterowanych numerycznie w systemach CAM.
e Budowa prototypowych modeli obrabiarek i systemdw nadzorowania maszyn w oparciu o sSrodowisko Arduino.
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e Budowa prototypowych modeli obrabiarek i systeméw nadzorowania maszyn w oparciu o srodowisko Raspberry
Pi.

e Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie w systemie 3DExperience.

e Zastosowanie systemow ERP do wspomagania przygotowania produkcji i szacowania kosztéw wytwarzania.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:
e Automatyzacja programowania obrabiarek sterowanych numerycznie w systemach CAM.
e Zastosowanie systeméw ERP do wspomagania przygotowania produkcji i szacowania kosztéw wytwarzania.

Sobczyk Andrzej, dr hab. inz. (m-11) /\ ‘

Kontakt: andrzej.sobczyk@pk.edu.pl; TEAMS

Zakres tematyczny

- Uktady sterowania i napedu hydraulicznego i pneumatycznego, w zakresie: projektowania i doboru elementéw
uktadu, obliczenia inzynierskie paramentdw pracy z uwzglednieniem sprawnosci uktadu dla przyjetego algorytmu
pracy, projekt stanowisk i opracowanie metodyki badan elementéw i uktadéw hydrauliki sitowej, badania
stanowiskowe charakterystyk roboczych wybranych elementéw i sterowania i napedu uktadow,

- Energooszczedne hybrydowe uktady z odzyskiem i rekuperacjg energii potencjalnej i/lub kinetycznej w uktadach
napedowych maszyn i urzadzen z napedem mechaniczno-hydraulicznym lub elektro-hydraulicznym,

- Analiza teoretyczna i badania wybranych elementéw i uktaddw elektro-hydraulicznych i hydraulicznych w
warunkach skrajnych temperatur otoczenia od -50 do +60 stopni Celsjusza,

- Zastosowanie wody jako proekologicznego czynnika roboczego, (projekty z obliczeniami, ew. badania na
stanowisku hydrauliki wodnej w LBTiMR, M-11),

-uktady i elementy hydrauliki i mikrohydrauliki wodnej) w uktadach napedu i sterowania maszyn i urzgdzen — analiza
programow produkcji elementéw na podstawie dostepnych katalogéw, zastosowanie na podstawie przegladu
literatury.

1. Metodyka, obliczenia oraz dobdr elementéw sterowania hydraulicznego uktadu napedowego wybranego
urzadzenia, przy uzyciu silnika liniowego.

2. Metodyka, obliczenia oraz dobér elementéw sterowania hydraulicznego uktadu napedowego wybranego
urzadzenia, przy uzyciu hydrostatycznego silnika z ruchem obrotowym.

3. Metodyka obliczen i doboru elementéw napedu i sterowania dla mechanizmu jazdy podnoszenia przy uzyciu
silnikdw hydrostatycznych.

4. Obliczenia poréwnawcze sprawnosci wybranego uktadu hydraulicznego z zastosowaniem oleju oraz wody,
jako czynnika roboczego dla poréwnywalnego cyklu pracy wybranego ukfadu napedowego.

5. Analiza mozliwosci odzysku energii potencjalnej wybranego uktadu podnoszenia z napedem hydraulicznym
dla przyjetego cyklu pracy urzadzenia.

6. Projekt koncepcyjny uktadu odzysku energii na drodze hydraulicznej, w uktadzie jazdy autobusu miejskiego
lub innego pojazdu.

7. Temat/tematy zaproponowane przez studentow — po ustaleniu zakresu i wymagan, jakim powinna
odpowiadac praca dyplomowa.
UWAGA: szczegétowe pytania dotyczgce problematyki proponowanej tematyki, w tym celu pracy i ich
zakresu, mogq byc kierowane indywidualnie bezposrednio do promotora.

Skoczypiec Sebastian, prof. dr hab. inz. /\ ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:
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e Modyfikacja mikroskopu optycznego — automatyzacja procesu akwizycji zdje¢ do celdw technik wieloujeciowych
(focus stacking).

Zagadnienia do pracy magisterskiej:
e Modyfikacja napedu i sterowania w obrabiarce elektroerozyjne;j.

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

e Niekonwencjonalne metody wytwarzania czesci maszyn tj. obrdbka elektroerozyjna i elektrochemiczna(badania w
wybranych wariantach kinematycznych, opracowanie technologii wykonania wybranych elementéw),

e Projekt i wykonanie oprzyrzagdowania do drazenia elektrochemicznego,

Zagadnienia do pracy magisterskiej:
¢ Niekonwencjonalne metody wytwarzania czesci maszyn tj. obrédbka elektroerozyjna i elektrochemiczna(badania w
wybranych wariantach kinematycznych, opracowanie technologii wykonania wybranych elementéw).

UWAGI, KOMENTARZE:

Podana nizej tematyka to zagadnienia, ktdre moga by¢ realizowane pod mojg opieka w ramach pracy dyplomowej
(inzynierskiej lub magisterskiej).

Konkretny temat i zakres pracy uzgadniany jest osobiscie ze studentem, po uwzglednieniu zainteresowan oraz
mozliwosci realizacji czeSci praktycznej pracy.

Prace dyplomowe majg najczesciej charakter eksperymentalny (student zdobywa doswiadczenie realizujac
samodzielnie badania w laboratorium).

Wskazana znajomos¢ lub cheé poznania programdéw matematycznych tj. Matlab, Scilab, Statistica.
Mile widziana bierna znajomos¢ jezyka angielskiego (zrozumienie tekstéw technicznych).

Istnieje mozliwos¢ napisania pracy w jezyku angielskim.

Stota Adam, drinz., prof. PK /\ ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

e Programowanie zrobotyzowanych stanowisk paletyzacji w systemie 3DExperience.
e Symulator ukfadu sterowania obiektem nieliniowym w systemie LabView.

e Implementacja rozmytego uktadu sterowania w uktadzie mikroprocesorowym.

o Model robota przemystowego w systemie CAD.

e Uktad wyznaczania charakterystyk czestotliwosciowych.

e Integracja czujnika sity z robotem Kawasaki.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

e Modelowanie, symulacja i programowanie zrobotyzowanych stanowisk paletyzacji/spawalniczych/malowania w
systemie Delmia.

e Definicja modelu i programowanie zadan robota o strukturze réwnolegtej w systemie Delmia.

o Katalogi modeli parametrycznych (pozycjonery, urzadzenia spawalnicze) na potrzeby modelowania
zrobotyzowanych stanowisk spawalniczych.

Slusarczyk tukasz, dr inz. A\ ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej / magisterskiej
e Budowa modeli symulacyjnych procesu toczenia.
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e Analiza odksztatcen przedmiotéw cienkosciennych podczas obrdbki tokarskiej.

e Stykowe i bezstykowe metody pomiaru temperatury w strefie skrawania.

e Analityczne metody wyznaczania temperatury w strefie skrawania.

e Bfedy w eksperymentalnych metodach pomiaru temperatury w strefie skrawania.

e Analiza zjawisk fizykalnych w strefie skrawania podczas toczenia materiatéw trudnoskrawalnych.
e Zastosowanie systemow wizyjnych do monitorowania procesu skrawania.

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej / magisterskiej

e Budowa modeli symulacyjnych procesu toczenia.

e Analiza odksztatcen przedmiotéw cienko$ciennych podczas obrébki tokarskiej.

e Stykowe i bezstykowe metody pomiaru temperatury w strefie skrawania.

e Analityczne metody wyznaczania temperatury w strefie skrawania.

e Btedy w eksperymentalnych metodach pomiaru temperatury w strefie skrawania.

o Analiza zjawisk fizykalnych w strefie skrawania podczas toczenia materiatéw trudnoskrawalnych.
e Zastosowanie systemow wizyjnych do monitorowania procesu skrawania.

Warzotek Dorota, mgr inz. /\ ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskie;j:

e Projekt i symulacja procesu technologicznego montazu w systemie Autodesk FUSION 360 / SOLIDWORKS / CATIA

e Projekt i symulacja procesu technologicznego obrébki wyrobu w systemie CAD / CAM

e Projekt oprzyrzgdowania technologicznego z wykorzystaniem systemu CAD /CAM

o Projekt stanowiska (systemu stanowisk) montazu recznego wyrobu ztozonego

e Robotyzacja proceséw technologicznych, projekt zrobotyzowanego stanowiska pracy

e Zastosowanie wybranych narzedzi Lean Manufacturing do doskonalenia organizacji produkcji na przyktadzie
przedsiebiorstwa produkcyjnego

Kierunek: Inzynieria Produkcji
e Projekt i symulacja procesu technologicznego montazu w systemie Autodesk FUSION 360 / SOLIDWORKS / CATIA

e Projekt i symulacja procesu technologicznego obrébki wyrobu w systemie CAD / CAM

e Projekt oprzyrzadowania technologicznego z wykorzystaniem systemu CAD /CAM

e Projekt stanowiska (systemu stanowisk) montazu recznego wyrobu ztozonego

e Normowanie czasu pracy w procesach technologicznych

e Zastosowanie wybranych narzedzi Lean Manufacturing do doskonalenia organizacji produkcji na przyktadzie
przedsiebiorstwa produkcyjnego

e Harmonogramowanie produkcji w warunkach niepewnosci produkcji

e Planowanie i harmonogramowanie produkcji w systemach ASP

Wojakowski Pawet, dr inz. /\ ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

e Redukcja czasu przezbrojenia zrobotyzowanego procesu produkcyjnego technikg SMED.
e Projekt zautomatyzowanego systemu montazu w systemie DELMIA/3dExperience.

e Projekt zautomatyzowanego systemu magazynowania w systemie DELMIA/3dExperience.
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Zagadnienia do pracy magisterskiej:

e Analiza inwestycyjna automatyzacji wybranego procesu montazu.

e Analiza inwestycyjna automatyzacji wybranego procesu obrébki.

e Analiza inwestycyjna robotyzacji procesu spajania wybranego wyrobu ztozonego.

e Monitorowanie zautomatyzowanego systemu produkcyjnego w wybranym systemie klasy MES.

e Opracowanie systemu informatycznego do monitorowania zautomatyzowanych systeméw produkcyjnych.

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

e Projektowanie ergonomiczne stanowisk roboczych.

¢ Modelowanie systemdw produkcyjnych z montazem recznym w systemie DELMIA/3dExperience.
Projektowanie i symulacja proceséw montazu w systemach PLM.

Projektowanie i symulacja proceséw obrébki w systemach CAD/CAM.

e Zastosowanie wybranych narzedzi Lean Manufacturing w organizacji produkgji.

e Projektowanie rozmieszczenia stanowisk roboczych wybranymi metodami modelowania matematycznego.

Zagadnienia do pracy magisterskiej:

e Analiza inwestycyjna projektu systemu produkcyjnego.

e Analiza inwestycyjna modernizacji lub rozbudowy gniazd i linii produkcyjnych.

e Zastosowanie wybranych narzedzi Lean Manufacturing w organizacji produkgji.

e Analiza Lean Manufacturing w zakresie przeptywu materiatéw i informacji w wybranym przedsiebiorstwie
produkcyjnym.

e Planowanie produkcji na réoznych poziomach zarzadzania na wybranym przyktadzie przedsiebiorstwa
produkcyjnego.

e Planowanie i zarzadzanie przedsiebiorstwem produkcyjnym w wybranym systemie ERP.

e Planowanie i harmonogramowanie produkcji w systemach APS.

e QOpracowanie systemu informatycznego do planowania i zarzgdzania systemami produkcyjnymi.

Wjcik Krzysztof, dr inz. /N ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka
Zagadnienia do pracy inzynierskiej / magisterskiej:

o Mikrokomputerowy system wspomagajacy nauke podstaw jazdy na nartach - zaprojektowanie, wykonanie i
testowanie urzadzenia.

e Automatyczne systemy wspomagania nauki wybranych czynnosci ruchowych cztowieka. Analiza stosowanych
rozwigzan, zagadnienia szeroko rozumianego uczenia maszynowego i PA (Pattern Recognition). Rozbudowa i
testowanie systemu.

e Automatyczny system wspomagania nauki czynnosci ruchowych cztowieka wykorzystujgcy koncepcje rozumienia
sygnatéw ruchu. budowa i testowanie prototypu urzadzenia.

e Specyficzne rodzaje robotéw mobilnych przemieszczajgcych sie z wykorzystaniem: zmiennej sity wyporu osrodka
(woda, powietrze), wzajemnego oddziatywania elementéw kadtuba lub wykorzystujace $lizg elementow
aktywnych po powierzchni osrodka (woda). Analiza istniejgcych rozwigzan, przyblizone modele
wykorzystywanych zjawisk.

e Automatyczny system do badania jakosci powietrza na duze odlegtosci. Testowanie uktadu wykorzystujgcego
optyczng metode laserowa.

e Rozbudowa i testowanie oprogramowania oraz systemu czujnikdw respiratora.

e Koncepcja, testowanie i budowa prototypu urzadzenia integrujgcego wspomaganie czynnosci oddechowe;j z
¢wiczeniami rehabilitacyjnymi.
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Wyszyriski Dominik, dr inz. /\ ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej:

o Wytwarzanie przyrostowe (m.in. SLS, SLA, FDM).

¢ Niekonwencjonalne metody wytwarzania (m.in. LBM, EDM, ECM).
Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej / magisterskiej:
o Wytwarzanie przyrostowe (m.in. SLS, SLA, FDM).
¢ Niekonwencjonalne metody wytwarzania (m.in. LBM, EDM, ECM).

Zajac Jerzy, dr hab. inz., prof. PK /\ ‘

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Zagadnienia do pracy inzynierskiej / magisterskiej:

e Projekt i wykonanie urzagdzen mechatronicznych fgczacych problematyke konstrukcji mechanicznej,
projektowania i programowania sterujgcych uktadéw mikroprocesorowych oraz komunikacji bezprzewodowe;.
Jako przyktady takich urzadzen mozna wymienic: roboty mobilne (lagdowe, wodne i latajgce) czy tez miniatury
urzadzen technologicznych.

e Inteligentny budynek. Systemy cyberfizyczne.

e Modelowanie i symulacja zautomatyzowanych systemoéw produkcyjnych.

o Cyfrowy blizniak.

e Sterowanie zespotem automatycznie sterowanych pojazdow (AGV) w srodowisku przemystowym.

UWAGI, KOMENTARZE:

Zaprezentowane powyze]j zagadnienia przedstawiajg zakres merytoryczny, w ramach ktérego zostang okreslone
tematy prac dyplomowych (inzynierskich i magisterskich). Wyznaczenie konkretnego tematu odbywac sie bedzie w
uzgodnieniu z promotorem biorgc pod uwage zaréwno aktualng wiedze, umiejetnosci jak i predyspozycje
dyplomanta.

Mozliwe sg réwniez tematy zaproponowane przez dyplomantéw zwtaszcza dotyczgce rozwigzywania konkretnych
problemdéw napotkanych w sSrodowisku przemystowym.

Zebala Wojciech, prof. dr hab. inz. A‘

Kierunek: Inzynieria Produkcji

Zagadnienia do pracy inzynierskiej / magisterskiej:
e Modelowanie proceséw skrawania materiatow otrzymanych metodami przyrostowymi.

Zyra Agnieszka, dr inz. /\ ‘

Kierunek: Inzynieria Produkgji, Inzynieria Biomedyczna
Zagadnienia do pracy inzynierskiej/magisterskiej:

o Woykorzystanie wybranych narzedzi i metod w zarzgdzaniu projektami.

e Analiza i ocena technologii na przyktadzie wybranego przedsiebiorstwa.

e Niekonwencjonalne metody obrébki i wytwarzania — obrébka elektrochemiczna i elektroerozyjna.

e Proekologiczne kierunki rozwoju obrébek niekonwencjonalnych.

e Zastosowanie obrébek niekonwencjonalnych (obrébka elektrochemiczna i elektroerozyjna) w medycynie.
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Uwagi:
Podana tematyka to zagadnienia, ktdre mogg by¢ realizowane pod mojg opiekg w ramach pracy dyplomowe;.

Konkretny temat i zakres pracy uzgadniany jest osobiscie ze Studentem, uwzgledniajgc Jego zainteresowania oraz
mozliwosé realizacji czesci praktycznej pracy.

Istnieje réwniez mozliwo$é zaproponowania innego zakresu tematycznego pracy.
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